LINEARNA FUNKCIJA
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OBLIKE ENACBE PREMICE

Ime Enacba Parametri
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Razdalja med dvema tockama A(xy,y,)in B(xz,yz):

d(A :B):\/(X1_X2)2+(Y1_Y2)2
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Sistem dveh linearnih enacb z dvema neznankama:

a,x+b, y=c,
a,x+b,y=c,
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Nacini reSevanja:
» metoda nasprotnih koeficientov
» zamenjalni nacin
» grafitno

Resitev sistema:
» ena reSitev (premici se sekata)
» ni reSitve (premici sta vzporedni)
» neskoncno reSitev (enacbi dolocata isto premico)



